
ПЕРЕЛІК 

освітніх компонент, за якими кафедра автоматизації електромеханічних систем та електроприводу планує здійснювати 

практичну підготовку (окремі види занять) в очному режимі: 

 
Код 

спеціальності, 

тип ОП, освітній 

ступінь 

Назва освітньої 

програми 

Назва освітнього 

компоненту 

Шифр 

групи 

Планова 

кількість 

здобувачів 

Підрозділ, що відповідає 

за викладання освітнього 

компоненту 

Вид очних 

занять 

Кількість 

НПП, що 

забезпечують 

очні заняття 

Місце проведення 

заняття 

141 ОППП 
магістра 

Електромеханіч
ні системи 

автоматизації, 
електропривод 

та 
електромобільні

сть  

Системи 
керування 

електричних 
транспортних 

засобів 

ЕП-
31мп 

22 Кафедри 
автоматизації 

електромеханічних 
систем та 

електроприводу 

лабораторні 2 лабораторія 406-20 

лабораторія 408-20 

 

141 ОППП 
магістра 

Електромеханіч
ні системи 

автоматизації, 
електропривод 

та 
електромобільні

сть  

Інтеровані 
системи 

автоматизації 

ЕП-
31мп 

22 Кафедри 
автоматизації 

електромеханічних 
систем та 

електроприводу 

лабораторні 2 лабораторія 412-20 

лабораторія 413-20 

лабораторія 414-20 

лабораторія 406-20 

141 ОППП 
магістра 

Електромеханіч
ні системи 

автоматизації, 
електропривод 

та 
електромобільні

сть  

Автоматизовані 
системи 

управління 
технологічними 

процесами 

ЕП-
31мп 

22 Кафедри 
автоматизації 

електромеханічних 
систем та 

електроприводу 

лабораторні 2 лабораторія 412-20 

лабораторія 413-20 

лабораторія 414-20 

лабораторія 406-20 

141 ОППП 
магістра 

Електромеханіч
ні системи 

автоматизації, 
електропривод 

та 
електромобільні

сть  

Практикум з 
програмно-
апаратної 
реалізації 

електромеханічн
их систем 

ЕП-
31мп 

9 Кафедри 
автоматизації 

електромеханічних 
систем та 

електроприводу 

лекції 

практичні 

1 лабораторія 406-20 



141 ОППП 
бакалавра 

Електромеханіч
ні системи 

автоматизації, 
електропривод 

та 
електромобільні

сть  

Переддипломна 
практика 

ЕП-01 
ЕП-02 

ЕП-п11 

9 Кафедри 
автоматизації 

електромеханічних 
систем та 

електроприводу 

   

 

 

Завідувач кафедри     Сергій КОВБАСА 
 

 


