PEDEPAT

Marictepcbka nucepraliisi MiCTUTh: CTOPIHOK — 116, pucyHKiB — 46, TaOIULIb
— 30, rpadiuna yactuHa Ha 6 Juctax A4.

Metoro  MmaricTpechbkoi nucepraiii € po3pobka Ta  JAOCIIIKEHHS
nponyktuBHocTi 1 KKJI Hacocy Ha 0a3l IITy4HOro IHTENIEKTY B YMOBax
eHeproepeKTUBHOTO KepyBaHHS MOCIII0BHO 3’ €JTHAHUMH HACOCAMH.

B pobotri mpoBeneHO aHANITUYHUM OTJISAJl OCOOJMBOCTEH KOHCTPYKIIM Ta
OpUHLMI [Jii BIAIEHTPOBOIO HAcOCy, MPOBEACHO aHali3 pexXHuMiB podOTH
OararoarperaTHUX HACOCHUX YCTaHOBOK, PO3TJSHYTO HAyKOBI JIOCIIiIKEeHHS
e(eKTUBHOCTI  BIALIGHTPOBOIO Hacoca TMpPH pEryJroBaHHI IIBUAKOCTI Ta
eHeproepeKTUBHOTO MPOTHO3YIOUOT0 KOHTPOJIIO BiAIIEHTPOBUX OaraTtoarperaTHUX
HACOCHUX CTaHIIIi, BAKOHAHUHN OIJIsii MPUHLHKITY NOOYAOBH IITYYHUX HEHPOHHUX
Mepex.

Bukonano migbip Hacocy, po3paxoBaHO MOro MOTYXHICTH Ta OOpaHo
NPUBIIHUN [IBUTYH, II€PETBOPIOBaY YACTOTH, MPHUCTPIM IUIABHOTO IYCKY
BIJIMOBITHO 7O TMOTYXKHOCTI Hacocy. HaBemeHO OCHOBHI MaTeMaTW4Hi MOl
ACHHXPOHHOTO JIBUTYHA, IMOCJIIAOBHOro 3’€qHaHHsA HacociB. [IpencraBrnenuii
JeTalbHUI OMKUC MOETAITHOIO CTBOPEHHSI HEHPOHHOI MepekKl y MaKeTl MPUKIaTHIX
nporpamm Matlab Simulink. ITpoBenena po3pobxka oliHIOBa4iB MPOTyKTUBHOCTI Ta
KKJI, ix TpeHyBaHHS Ta MepeBipKa IMpale3gaTHOCTI MpHU Bapiallii mapameTrpiB
TiApaBIivHOT MEpeXKi ISl IBOX BUTIAJKIB.

TYPBOMEXAHI3M, OL]IHIOBAY, HACOCHA YCTAHOBKA,
IIPO/]YKTUBHICTh, KKJ], THCK, METOIHKA, TEXHOJIOITYHI
[NAPAMETPH, E®EKTHUBHICTh, HEUPOHHA MEPE)XA, T'I/TPABJIIYHHH
OIIIP, IIOCJIIJOBHE  3°’€/[HAHHA  HACOCIB, CTABLII3ATOP,
EHEPI'OE®EKTHBHICTH.
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