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Магістерська дисертація виконана на 124 сторінках та вміщує 69 рисунків, 10 таблиць та 54 посилань.
В магістерській дисертації проведено розробку дослідження алгоритмів детектування дорожньої розмітки та паралельного паркування. Розроблений алгоритм детектування дорожньої розмітки дозволяє детектувати розмітку з високою точністю на прямій ділянці дороги. Алгоритм паралельного паркування було модифіковано та експериментально підтверджено його роботу.
Проведено розробку моделі безпілотного електромобіля у зменшеному масштабі, а також апаратного забезпечення для реалізації алгоритмів детектування дорожньої розмітки та паралельного паркування. Розроблене апаратне забезпечення довзоляє проводити дослідження розроблених алгоритмів. 

БЕЗПІЛОТНИЙ ЕЛЕКТРОМОБІЛЬ, ДЕТЕКТУВАННЯ ДОРОЖНЬОЇ РОЗМІТКИ, КОМП’ЮТЕРНИЙ ЗІР, ПАРАЛЕЛЬНЕ ПАРКУВАННЯ, ПЕРЕТВОРЕННЯ ХАФА. 
	
	


