
 
 

РЕФЕРАТ
 

Магістерська дисертація містить:     

105 сторінок;    

62 рисунків;  

7 таблиць;  

6 листів графічної частини; 

41 джерел в переліку посилань.  

Техніка, принцип роботи якої базується на магнітному підвішуванні, в 

даний час знаходить все більш широкого застосування в транспорті, в 

промисловості, у військовій техніці, геофізичних установках. Найбільш 

яскравим прикладом використання явища магнітної левітації є поїзди - маглеви, 

які є найшвидшим видом наземного громадського транспорту. 

Метою роботи є: обґрунтування використання активних магнітних 

підвісок, розробка системи активного віброзахисту та безконтактного керування 

положенням об’єкта на основі електромагнітного підвішування, аналіз 

розробленої системи,  виходячи з отриманих показників регулювання. 

В магістерській дисертації розроблено експериментальну установку для 

проведення досліджень та наочного представлення фізичних процесів, що 

протікають в системах електромагнітного підвішування; досліджені методи 

керування системами електромагнітного підвішування; здійснено вибір 

оптимальних параметрів регуляторів, виходячи з необхідних показників якості 

регулювання.  

За результатами магістерської роботи здійснено 3 публікації. 
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